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摘要：基于考虑横向剪切变形的厚壳位移型基本方程及扁壳基本假定，建立了以５个中面位移为５

个独立变量的厚扁壳位移型基本方程，并由此得到厚扁球壳在正交曲线坐标及极坐标下的位移型

基本方程。为了求解圆底球面厚扁壳在极坐标下的位移型基本方程，通过引入４个辅助位移函数，

建立其解耦的控制微分方程，最后通过这４个辅助位移函数求出５个位移分量。结果表明，厚扁壳

的位移型基本方程退化为厚扁球壳及薄扁球壳的位移型方程是正确的，且所推导方程具有一般性。
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０ 引　言

在工程实践中，复合材料已被广泛应用。这些

材料一般都具有较低的横向剪切刚度，忽略横向剪

切变形的经典扁壳理论［１７］对解决这些工程问题会

出现较大的误差，鉴于此，考虑横向剪切变形的影响

是十分必要的。关于考虑横向剪切变形的厚壳计

算，各国已有研究只局限于厚圆柱壳位移方程的建

立，笔者在文献［８］～［１０］中虽然给出了一般厚壳、

厚圆柱壳、厚圆锥壳及厚球壳的位移型基本方程，但

没有涉及变系数的十阶微分方程的求解分析。

板壳的位移型方程在振动问题中应用非常方

便，另外，板壳的连接问题也需要位移型方程。因

为，在板壳的连接问题中需要建立位移连续条件，此

时应用位移型方程及其解能直接给出其位移分量，

因此建立和求解板壳的位移型动力（静力）方程是十

分必要的。笔者在正交曲线坐标下推导出考虑横向

剪切变形厚扁壳、厚扁球壳在正交曲线坐标及极坐

标下的位移型基本方程，同时，通过引入４个辅助位

移函数犝（狉，θ）、Ψ（狉，θ）、犞（狉，θ）、犳（狉，θ），还推导出

圆底球面厚扁壳在极坐标下的位移型控制方程，并

求出５个位移分量狌狉（狉，θ）、狌θ（狉，θ）、φ狉（狉，θ）、φθ（狉，

θ）和狑（狉，θ）。

１ 基本微分方程

在文献［９］中的厚壳位移型基本方程式中引入

扁壳基本假定，则厚扁壳的位移型基本方程为
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式中：α１、α２ 为中面正交曲线坐标系的坐标；狌１、狌２

为中面上犘（α１，α２）的位移分量；狑 为中面上犘（α１，

α２）法线方向狕的位移分量；φ１、φ２ 为中面上犘（α１，

α２）独立转角；犃１、犃２ 及犚１、犚２ 分别为拉梅系数和

主曲率半径；犺为厚度；狇１、狇２、狇狀 为荷载；犑０＝犺；
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对于球壳，若令

　　　　　　　α１＝φ，α２＝θ

则拉梅系数为

　　　　　犃１＝犚，犃２＝犚ｓｉｎφ＝狉

主曲率半径为

　　　　　　　犚１＝犚２＝犚

将上述变量代入式（１）～（５），则厚扁球壳的位

移型基本方程为
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１

ｓｉｎφ


２

φ１

φθ
＋
３－μ
２

ｃｏｓφ
ｓｉｎ２φ

φ１

θ
＋

　　
１－μ
２


２

φ２

φ
２ ＋

１

ｓｉｎ２φ


２

φ２

θ
２ ＋
１－μ
２

１

ｔａｎφ
·

　　
φ２

φ
＋
１－μ
２
（２－

１

ｓｉｎ２φ
）φ２］－

１

犇
［犌犺
犽τ
·

　　（φ２＋
１

犚０

狑

θ
）］＝

１

犇ρ
犑２φ

¨

２ （９）

１

犚２
［
２

φ１

φ
２ ＋
１－μ
２

１

ｓｉｎ２φ


２

φ１

θ
２ ＋

１

ｔａｎφ

φ１

φ
－

　　（μ＋
１

ｔａｎ２φ
）φ１＋

１＋μ
２

１

ｓｉｎφ


２

φ２

φθ
－

　　
３－μ
２

ｃｏｓφ
ｓｉｎ２φ

φ２

θ
］－
１

犇
［犌犺
犽τ
（φ１＋

　　
１

犚
狑

φ
）］＝

１

犇ρ
犑２φ

¨

１ （１０）

其实，厚扁球壳的位移型基本方程式（６）～（１０）

可以通过文献［９］中的厚球壳位移型基本方程式或

文献［１０］中的厚球壳位移型基本方程式及扁壳基本

假定得到。

将厚扁球壳的位移型基本方程式（９）、（１０）中的

剪力项犌犺
犽τ
（φ１＋

１

犚
狑

φ
）、犌犺
犽τ
（φ２＋

１

犚０

狑

θ
）代入公式

（６）～（８）中，可以得到相应的薄扁球壳的位移型方

程，该方程与文献［１］、［２］中所对应的薄扁球壳方程

相同。

若取惯性项为０，方程式（６）～（１０）就变成厚扁

球壳的位移型静力方程，这样一个变系数十阶微分

方程求解十分困难，下面就讨论以极坐标表示的圆

底球面厚扁壳位移型控制方程。

２ 控制方程

在文献［９］中的中面应变表达式式（３）～（５）中

引入扁壳的基本假定，对圆底球面扁壳有：犃１ｄα１＝

ｄ狊１＝ｄ狉，犃２＝狉，犃２ｄα２＝狉ｄθ，犃１＝１，且
１

犚１犚２
≈０；并

记犚１＝犚２＝犚；狌→狌狉，狌＝狌θ；φ＝φ狉，ψ＝φθ；狇１→狇狉，

狇２→狇θ；犖１→犙狉，犖２→犙θ，犜１１→犜狉狉，犕１→犕狉，犜２２→

犜θθ，犕２→犕θ，犜１２→犜狉θ，犎＝犕１２＝犕狉θ，则得中面薄

膜应变分量表达式、中面弯曲应变分量表达式及中

面横向剪切应变分量表达式为

ε１１＝
狌狉

狉
＋
狑
犚

ε２２＝
１

狉
狌θ
θ
＋
狌狉
狉
＋
狑
犚２

ω＝
１

狉
狌狉

θ
＋
狌θ
狉
－
狌θ
狉

κ１＝
φ狉

狉

κ２＝
１

狉
φθ
θ
＋φ

狉

狉

τ＝τ１２＋τ２１＝
１

狉
φ狉

θ
＋
狌θ
狉
－φ

θ

狉

ε１３＝φ狉＋
狑

狉

ε２３＝φθ＋
１

狉
狑

烍

烌

烎θ

（１１）

采用文献［９］中的简化本构关系式（６），并由式

（１１）得出其对应的内力为

犜狉狉＝犓［
狌狉

狉
＋
狑
犚
＋μ（

１

狉
狌θ
θ
＋
狌狉
狉
＋
狑
犚
）］

犜θθ＝犓［
１

狉
狌θ
θ
＋
狌狉
狉
＋
狑
犚
＋μ（
狌狉

狉
＋
狑
犚
）］

犜狉θ＝犓
１－μ
２
（１
狉
＋
狌狉

θ
＋
狌θ
狉
－
狌θ
狉
）

犕狉＝犇［
φ狉

狉
＋μ（

１

狉
狌θ
θ
－φ

狉

狉
）］

犕θ＝犇（
１

狉
φθ
θ
＋φ

狉

狉
＋μ
φ狉

狉
）

犕狉θ＝犇
１－μ
２
（１
狉
φ狉

θ
＋
φθ
狉
－φ

θ

狉
）

犙狉＝
犌犺
犽τ
（φ狉＋

狑

狉
）

犙θ＝
犌犺
犽τ
（φθ＋

１

狉
狑

θ

烍

烌

烎
）

（１２）

由文献［９］中的方程式（９）可得出圆底球面中厚

扁壳的位移型方程为


２狌狉

狉
２ ＋
１

狉
狌狉

狉
－
１

狉２
狌狉＋

１－μ
２

１

狉２

２狌狉

θ
２ ＋

　　
１＋μ
２

１

狉

２狌θ
狉θ

－
３－μ
２

１

狉２
狌θ
θ
＋
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１＋μ
犚
狑

狉
＝－
狇λ
犓

（１３）

１－μ
２
（
２狌θ

狉
２ ＋
１

狉
狌θ
狉
－
１

狉２
狌θ）＋

１

狉２

２狌θ

θ
２ ＋

　　
１＋μ
２

１

狉

２狌狉

狉θ
＋
３－μ
２

１

狉２
狌狉

θ
＋
１＋μ
犚
·

　　
１

狉
狑

θ
＝－
狇θ
犓

（１４）

－
犌犺
犽τ
（φ狉
狉
＋
１

狉φ
狉＋
１

狉
φθ
θ
＋

２狑）＋

　　
１＋μ
犚
犓（
狌狉

狉
＋
狌狉
狉
＋
１

狉
狌θ
θ
＋

　　
２

犚
狑）＝狇狀＋ρ犑０̈狑 （１５）


２

φ狉

狉
２ ＋
１

狉
φ狉

狉
－
１

狉２φ
狉＋
１－μ
２

１

狉２

２

φ狉

θ
２ ＋

　　
１＋μ
２

１

狉

２

φθ
狉θ

－
３－μ
２

１

狉２
φθ
θ
－
犌犺
犽τ犇

·

　　（φ狉＋
狑

狉
）＝
１

犇ρ
犑２φ

¨

狉 （１６）

１－μ
２
（
２

φθ

狉
２ ＋
１

狉
φθ
狉
－φ

θ

狉２
）＋
１

狉２

２

φθ

θ
２ ＋

　　
１＋μ
２

１

狉

２

φ狉

狉θ
＋
３－μ
２

１

狉２
φ狉

θ
－
犌犺
犽τ犇

·

　　（φθ＋
１

狉
狑

θ
）＝
１

犇ρ
犑２φ

¨

θ （１７）

式中：
２＝

２

狉
２＋
１

狉

狉
＋
１

狉２

２

θ
２
。

方程式（１３）～（１７）即为圆底球面中厚扁壳的位

移型方程组，该方程组求解十分困难，为此应对方程

式（１３）～（１７）予以简化。令

　　　狌狉＝
犝

狉
－狉Ψ，狌θ＝

１

狉
犝

θ
（１８）

　　　φ狉＝
犞

狉
－狉犳，φθ＝

１

狉
犞

θ
（１９）

将式（１８）代入式（１３）、（１４）中，分别得


狉
（

２犝＋
１＋μ
犚
狑）－（狉


２
Ψ

狉
２ ＋３

Ψ
狉
＋

　　
１＋μ
２

１

狉

２
Ψ

θ
２
）＋
狇狉
犓
＝０ （２０）

１

狉

θ
（

２犝＋
１＋μ
犚
狑－
１＋μ
２
狉
Ψ
狉
－

　　２Ψ＋
狇θ
犓
）＝０ （２１）

对式（２１）两边关于θ积分得


２犝＋

１＋μ
犚
狑－
１＋μ
２
狉
Ψ
狉
－２Ψ＋

狇θ
犓
＝犮（狉）（２２）

式中：犮（狉）为任意积分函数。通常令犮（狉）＝０可不

失去一般性，于是式（２２）变为


２犝＋

１＋μ
犚
狑－
１＋μ
２
狉
Ψ
狉
－２Ψ＋

狇θ
犓
＝０ （２３）

将式（２３）对狉进行求导，并将所得结果与式

（２０）相减，可得


２
Ψ－

２

１－μ

１

狉
（狇狉
犓
－
１

犓
狇θ
狉
）＝０ （２４）

将式（１９）代入式（１６）、（１７）中，分别得


狉
［

２犞－
犌犺
犽τ犇

（犞＋狑）－
１

犇ρ
犑２̈犞］－

　　（狉

２
犳

狉
２＋３

犳
狉
＋
１－μ
２

１

狉

２
犳

θ
２－

　　
犌犺
犽τ犇
狉犳－

１

犇ρ
犑２狉̈犳）＝０ （２５）

１

狉

θ
［

２犞－
１＋μ
２
狉
犳
狉
－２犳－

犌犺
犽τ犇

（犞＋

　　狑）－
１

犇ρ
犑２̈犞］＝０ （２６）

对式（２６）关于θ积分，同样取任意积分函数为

０，则有


２犞－

犌犺
犽τ犇

（犞＋狑）－
１

犇ρ
犑２̈犞－

　　
１＋μ
２
狉
犳
狉
－２犳＝０ （２７）

将式（２７）对狉进行求导，并将所得结果与式

（２５）相减，可得


２
犳－

犌犺
犽τ犇

２

１－μ
犳－

２

１－μ

１

犇ρ
犑２̈犳＝０ （２８）

经检验可知，式（１３）、（１４）、（１６）、（１７）已满足以

上的关系，尚余式（１５）未满足，为此，将式（１８）、（１９）

代入式（１５）中，可得

犌犺
犽τ
（

２犞＋
２狑－狉

犳
狉
－２犳）－犓（１＋μ）

１

犚
·

（
２犝－狉

Ψ
狉
－２Ψ＋

２

犚
狑）＝ρ犑０̈ω＋狇狀 （２９）

至此，已将求解以狌狉、狌θ、狑、φ狉 及φθ 为未知量

的式（１３）～（１７）转化为求解以犝、犞、狑、Ψ 及犳 为

未知量的式（２３）、（２４）、（２７）～（２９）的问题。以下讨

论如何对式（２７）～（２９）进行进一步的简化。

　　　　　犪狋＝１＋
犽τρ犑２
犌犺

ｄ２

ｄ狋２
（３０）

则方程式（２７）、（２８）分别变为

　
２犞－

犌犺
犽τ犇
犪狋犞－

犌犺
犽τ犇
狑－
１＋μ
２
狉
犳
狉
－２犳＝０ （３１）

　
２
犳－

２

１－μ

犌犺
犽τ犇
犪狋犳＝０ （３２）

由式（２３）可得


２犝＝－

１＋μ
犚
狑＋
１＋μ
２
狉
Ψ
狉
＋２Ψ－

１

犓
狇θ （３３）
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将式（３３）代入式（２９）可得

犌犺
犽τ犇

（
２犞＋

２狑－狉
犳
狉
－２犳）－

犓（１－μ
２）

犇
１

犚
·

［狑
犚
－
１

２
狉
Ψ
狉
－

１

犓（１－μ）
狆θ］＝ρ犑０̈狑＋狇狀 （３４）

将式（３４）对时间狋求导２次后再乘以
犽τρ犑２
犌犺

，并

与式（３４）相加，同时应用式（３０），可得

犌犺
犽τ犇

［犪狋
２犞＋犪狋

２狑－犪狋（狉
犳
狉
＋２犳）］－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
Ψ
狉
－

　　
１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］＝犪狋（ρ犑０̈狑＋狇狀） （３５）

由式（３１）可得


４犞－

犌犺
犽τ犇
犪狋

２犞－
犌犺
犽τ犇


２狑－

　　
２（１＋μ
２
狉
犳
狉
＋２犳）＝０ （３６）

由式（３６）可得

犌犺
犽τ犇
犪狋

２犞＝
４犞－

犌犺
犽τ犇


２狑－

　　
２（１＋μ
２
狉
犳
狉
＋２犳） （３７）

将式（３７）代入式（３５）可得

犌犺
犽τ犇

［犪狋
２狑－犪狋（狉

犳
狉
＋２犳）］＋

４犞－

　　
犌犺
犽τ犇


２狑－

２（１＋μ
２
狉
犳
狉
＋２犳）－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
Ψ
狉
－

　　
１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］＝犪狋（ρ犑０狑̈＋狇狀） （３８）

由式（３８）可得


４犞＝犪狋（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋

犌犺
犽τ犇


２狑＋

　　
２（１＋μ
２
狉
犳
狉
＋２犳）－

犌犺
犽τ犇
犪狋

２狑＋

　　
犌犺
犽τ犇
犪狋（狉

犳
狉
＋２犳）＋

犓（１－μ
２）

犇
１

犚
·

　　［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
Ψ
狉
－

１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］ （３９）

再由式（３４）可得

犌犺
犽τ犇

［
４犞＋

４狑－
２（狉
犳
狉
＋２犳）］－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［１
犚

２狑－

１

２

２（狉
Ψ
狉
）－

　　
１

犓（１－μ）

２
狇θ］＝

２（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４０）

将式（３９）代入式（４０），可得

犌犺
犽τ犇

｛犪狋（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋
犌犺
犽τ犇

（１－犪狋）
２狑＋

　　
２（１＋μ
２
狉
犳
狉
＋２犳）＋

犌犺
犽τ犇
犪狋（狉

犳
狉
＋２犳）＋

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
Ψ
狉
－

　　
１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］＋

４狑－
２（狉
犳
狉
＋２犳）｝－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［１
犚

２狑－

１

２

２（狉
Ψ
狉
）－

　　
１

犓（１－μ）

２
狇θ］＝

２（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４１）

对式（４１）进行整理后得

犌犺
犽τ犇

｛犪狋（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋
犌犺
犽τ犇

（１－犪狋）
２狑－

　　
１－μ
２

２（狉
犳
狉
）＋
犌犺
犽τ犇
犪狋（狉

犳
狉
＋２犳）＋

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
犳
狉
－

　　
１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］＋

４狑］｝－
犓（１－μ

２）

犇
·

　　
１

犚
［１
犚

２狑－

１

２

２（狉
Ψ
狉
）－

　　
１

犓（１－μ）

２
狇θ］＝

２（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４２）

应用等式
２狉
（∶）

狉
＝（狉


狉
＋２）

２（∶）及式

（３２），则式（４２）变为

犌犺
犽τ犇

｛犪狋（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋
犌犺
犽τ犇

（１－犪狋）
２狑－

　　
犌犺
犽τ犇
犪狋（狉

犳
狉
＋２犳）＋

犌犺
犽τ犇
犪狋（狉

犳
狉
＋

　　２犳）＋
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［犪狋
狑
犚
－犪狋

１

２
狉
Ψ
狉
－

　　
１

犓（１－μ）
犪狋狇θ］＋

４狑］｝－
犓（１－μ

２）

犇
·

　　
１

犚
［１
犚

２狑－

１

１－μ
（狉

狉
＋２）

１

狉
１

犓
·

　　（狇狉－
狇θ
狉
）－

１

犓（１－μ）

２
狇θ］＝

　　
２（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４３）

对式（４３）等式两边作用算子
２，可得

犌犺
犽τ犇

｛犪狋
２（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋

犌犺
犽τ犇

（１－犪狋）
４狑＋

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［１
犚
犪狋

２狑－犪狋
１

２

２·

　　（狉
Ψ
狉
）－

１

犓（１－μ）
犪狋

２
狇θ］＋

６狑｝－
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犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［１
犚

４狑－

１

犓（１－μ）

２·

　　（狉

狉
＋２）（

１

狉
狇狉－

１

狉
狇θ
狉
）－

　　
１

犓（１－μ）

４
狇θ］＝

４（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４４）

因为
２（狉
Ψ
狉
）＝（狉


狉
＋２）

２
Ψ，且应用式

（２４），则式（４４）可变为以单一变量狑（狉，θ）表示的单

一方程，即

犌犺
犽τ犇

｛犪狋
２（ρ犑０̈狑＋狇狀）＋

犌犺
犽τ犇

（１－犪狋）
４狑＋

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
［１
犚
犪狋

２狑－犪狋
１

１－μ

１

犓
·

　　（狉

狉
＋２）（

狇狉
狉
－
１

狉
狇θ
狉
）－

１

犓（１－μ）
·

　　犪狋狇θ］＋
６狑｝－

犓（１－μ
２）

犇
１

犚
［１
犚

４狑－

　　
１

犓（１－μ）

２（狉

狉
＋２）（

狇狉
狉
－
１

狉
狇θ
狉
）－

　　
１

犓（１－μ）

４
狇θ］＝

４（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４５）

对式（４５）进行整理后，可得


６狑＋犫１

４狑＋犫２
２狑＋犘＝０ （４６）

犫１＝（
犌犺
犽τ犇

）２（１－犪狋）－
犓（１－μ

２）

犇
１

犚２
－ρ犑０

ｄ２

ｄ狋２

犫２＝
犌犺
犽τ犇
犪狋［ρ犑０

ｄ２

ｄ狋２
＋
犓（１－μ

２）

犇
１

犚２
］

犘＝（－
４＋
犌犺
犽τ犇
犪狋）狇狀＋

犓（１－μ
２）

犇
１

犚
·

　　
１

犓（１－μ）
（

２－犪狋）（狉

狉
＋２）（

狇狉
狉
－

　　
１

狉
狇θ
狉
）＋
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
１

犓（１－μ）
·

　　（
４－犪狋

２）狇

烍

烌

烎θ

（４７）

由式（２９）可得

犌犺
犽τ犇

（
２犞＋

２狑－狉
犳
狉
－２犳）－

　　
犓（１－μ）

犇
１

犚
（

２犝－狉
Ψ
狉
－

　　２Ψ＋
２

犚
狑）＝

１

犇
（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４８）

将式（２３）、（３１）代入式（４８），可得

（犌犺
犽τ犇

）２犪狋犞＝－
犌犺
犽τ犇


２狑－［（

犌犺
犽τ犇

）２－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚２
］狑＋

１－μ
２

犌犺
犽τ犇
狉
犳
狉
－

　　
犓（１－μ

２）

犇
１

犚
１

２
狉
Ψ
狉
－

　　
（１＋μ）

犚犇
狇θ＋

１

犇
（ρ犑０̈狑＋狇狀） （４９）

方程式（２３）、（２４）、（３２）、（４６）、（４９）即为简化后

的控制方程组，若略去圆底球面厚扁壳方程中相应

的惯性项便可得出相应静力问题的控制方程。

对圆底球面厚扁壳，首先从控制式（２４）、（３２）和

（４６）分别求出位移函数Ψ（狉，θ）、犳（狉，θ）及位移分量

狑（狉，θ），再通过控制式（２３）、（４９）分别求出位移函

数犝（狉，θ）、犞（狉，θ），进一步通过式（１９）～（２１）求出

５个位移分量狌狉（狉，θ）、狌θ（狉，θ）、φ狉（狉，θ）、φθ（狉，θ）和

狑（狉，θ）。

３ 结 语

将厚扁球壳位移型基本方程式（９）、（１０）中的剪

力项犌犺
犽τ
（φ１＋

１

犚
狑

φ
）、犌犺
犽τ
（φ２＋

１

犚０

狑

θ
）代入式（６）～

（８）中，可以得到相应的薄扁球壳的位移型方程，该

方程与文献［１］、［２］中所对应的薄扁球壳方程相同，

说明了式（６）～（１０）的正确性。

为使厚扁球壳的变系数十阶微分方程式（１３）～

（１７）解耦，引入４个辅助位移函数犝（狉，θ）、Ψ（狉，θ）、

犞（狉，θ）、犳（狉，θ），建立其解耦的控制微分方程，最后

通过４个辅助位移函数求出５个位移分量，所求出

的５个位移分量解具有一般性。
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《土木工程学报》２００８年征订通知

《土木工程学报》是中华人民共和国建设部主管，中国土木工程学会主办的土木工程类综合性学术

期刊，以土木工程界中高级工程技术人员为主要读者对象。《土木工程学报》主要报道结构工程、土力学

及基础工程、隧道及地下工程、公路桥梁工程、交通工程、建设管理、防灾减灾及计算机应用等在科研、设

计、施工等方面的重要成果及发展状况，重视刊登结合工程实践的论著，并报道行业综述、科技信息和动

态，促进国内外土木工程界的学术交流。

《土木工程学报》创刊于１９５４年３月，现为美国《工程索引》（Ｅｉ）核心期刊、国家科技部“中国科技论

文统计源期刊”（中国科技核心期刊），被中国科技论文与引文数据库、中国期刊网、中国学术期刊（光盘

版）全文数据库、万方网数据库等收录。

《土木工程学报》为月刊，大１６开本，每期定价１５．００元，全年共１８０．００元；国内外公开发行，国内

邮发代号为２５８２，国外发行代号为 Ｍ２８８。《土木工程学报》２００８年征订工作已经开展，欢迎各界有关

单位及个人订阅。

地　址：北京市三里河路９号建设部内　　　　　网 址：ｗｗｗ．ｃｃｅｓ．ｎｅｔ．ｃｎ

邮　编：１００８３５ 传　真：（０１０）５８９３３９１２

电　话：（０１０）５８９３４２１１ 犈犿犪犻犾：ｔｕｍｕｘｕｅｂａｏ＠２６３．ｎｅｔ
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